ANEXA nr. 3 1a metodologie

FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
1.1 Institutia de invatdmant superior Universitatea ,,Dunirea de Jos” din Galati
1.2 Facultatea / Departamentul Facultatea de Inginerie si Agronomie din Braila/Departamentul de Stiinte
Ingineresti i Management
1.3 Catedra -
1.4 Domeniul de studii Inginerie Mecanica
1.5 Ciclul de studii Licenta
1.6 Programul de studii/Calificarea Ingineria si Managementul Resurselor Tehnologice in Constructii/Inginer
mecanic
2. Date despre disciplina
2.1 Denumirea disciplinei |Mecanisme I 1006.20B09D
2.2 Titularul activitatilor de curs Conf. dr. ing. Petru DUMITRACHE
2.3 Titularul activitdtilor de laborator | Dr. ing. Nicolae IACOB
2.4 Anulde studiu | II [2.5 Semestrul | I [2.6 Tipul de evaluare | 3% |2.7 Regimul disciplinei | OB
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1 Numar de ore pe saptamana 3 din care: 3.2 curs 2 3.3 laborator 1
3.4 Total ore din planul de invatamant 42 din care: 3.5 curs 28 3.6 laborator 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 12
Pregatire laboratoare 14
Tutoriat 0
Examinari 4
Alte activitati (consultatii) 8
3.7 Total ore studiu individual 58
3.9 Total ore pe semestru 100
8. 10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 De curriculum | ¢  Matematici, Mecanica I, Mecanica II, Desen Tehnic
4.2 De competente | o  Utilizarea calculatorului

5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1. De desfagurare a cursului | ¢ Sald de curs dotatd cu proiector

5.2. De desfasurare a e Dotare cu standuri specializate, calculatoare si soft specific, componente
laboratorului organalogice, conform fisei spatiului P21, P22

6. Competentele specifice acumulate

C1* Identificarea conceptelor, teoriilor si modelelor din stiintele fundamentale aplicabile in analiza si sinteza

mecanismelor maginilor - 2 credite

e Cl1.1* Identificarea conceptelor, teoriilor si modelelor din stiintele fundamentale aplicabile in analiza si
sinteza mecanismelor masinilor - 1 credit

e Cl.2*Explicarea si interpretarea schemelor cinematice cu realizarea de calcule, demonstratii si aplicarea
conceptelor din stiintele fundamentale pe baza unui rationament tehnic complet si corect, in vederea
interpretarii unor variate tipuri de situatii, procese, proiecte specifice ingineriei - 1 credit

C2* Utilizarea principiilor generale si a instrumentelor specifice pentru descrierea/proiectarea sistemelor si

proceselor mecanice — 1 credit

e (2.2* Analizarea si modelarea sistemelor mecanice. Interpretarea constructiva a conceptelor, modelelor,
metodologiilor consacrate utilizate in probleme de conceptie si proiectare a componentelor mecanice pe baza
un rationament tehnic complet si corect — 1 credit

Competente profesionale




CT1* Respectarea principiilor, normelor si valorilor codului de etica profesionald prin abordarea unei strategii
de munca riguroase, eficienta si responsabile in rezolvarea problemelor si luarea deciziilor — 0,5 credite
CT2* Aplicarea tehnicilor de relationare si munca eficientd in echipa multidisciplinara, pe diverse paliere
ierarhice, in cadrul colectivului de lucru — 0,5 credite

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al e Realizarea cumulului de cunostinte si a aptitudinilor necesare pentru analiza si
disciplinei sinteza diverselor clase de mecanisme

Capabilitatea de a caracteriza structural un mecanism dat
Cunoasterea principalelor elemente referitoare la analiza cinematica a mecanismelor

7.2 Obiectivele specifice .. . .. -
Cunoasterea principalelor elemente referitoare la analiza cinetostatica a

mecanismelor
8. Continuturi
8.1 Curs Metode de predare Observatii
Introducere. Obiectul disciplinei. Scurt istoric Prelegere 1 ord

Caracterizarea structurala a mecanismelor. Generalitati. Element
cinematic. Cupla cinematica. Lant cinematic. Mecanism. Clasificarea
structurala a mecanismelor. Schema cinematica si schema structurala
ale unui mecanism. Exemple de caracterizare structurala

Prelegere, demonstratie 5 ore

Analiza cinematici a mecanismelor. Generalitati. Analiza pozitionala
a mecanismelor (metoda intersectiilor, metoda sabloanelor, metoda
analiticd). Analiza distributiei de viteze (metoda centrului instantaneu
de rotatie, metoda proiectiilor, metoda rabaterii, metoda planului vite-
zelor, metoda contururilor, metoda matriceald). Analiza distributiei de
acceleratii (metoda planului acceleratiilor, metoda polului acceleratii-
lor). Exemple de analiza cinematica (analiza cinematica a unor meca-
nisme simple).

Prelegerea, demonstratia 16 ore

Analiza cinetostatici a mecanismelor. Generalititi. Principiul lui
D’Alambert. Forte si momente care solicita elementele mecanismelor
(forte si momente exterioare, forte de legatura in cuple cinematice in Prelegerea, demonstratia 6 ore
absenta frecarii, forte de inertie) Analiza cinetostatica a diadei.
Cinetostatica mecanismelor in prezenta frecarii. Exemple de calcul.

Bibliografie

e P. Dumitrache — Nofte de curs

o N. Hauk — Mecanisme, Editura Ceprohart. Vol. 1 + Vol. 2. 1999/2000

o D. Deleanu — Bazele teoriei mecanismelor, Ed. Nautica, Constanta, 2018

o N. Manolescu - Teoria mecanismelor si a maginilor, E.D.P. Bucuresti, 1972

o V. Réazmerita - Mecanisme si dinamica masinilor, Ed. Diacon Coresi, 1998

o Christian Pelecudi - Bazele analizei mecanismelor, Ed. Academiei, Bucuresti, 1966

o L. Artobolevski - Teoria mecanismelor si masinilor, Editura Tehnica, Bucuresti, 1956

8. 2 Laborator Metode de predare Observatii
Cuple cinematice, lanturi cinematice, mecanisme Prezentare practicd 2 ore
Analiza pozitionald a unui mecanism plan, folosind Constructii geometrice cu rigla si compasul 4 ore
metode grafice si cu un mediu geometric software interactiv

Analiza cinematica a unui mecanism plan, folosind Constructii geometrice cu rigla si compasul 4 ore
metode grafo-analitice si cu un mediu geometric software interactiv

Analiza cinetostatica a unui mecanism plan, folosind | Constructii geometrice cu rigla si compasul 4 ore
metode grafo-analitice si cu un mediu geometric software interactiv
Bibliografie

Simona-Mariana CRETU — GHIDUL lucrarilor de laborator la disciplina MECANISME, Ed. SITEH, Craiova, 2016

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Cursul si aplicatiile oferd notiunile teoretice specifice calificarilor (conform COR): inginer mecanic utilaj tehnologic
pentru constructii (214417); referent de specialitate inginer mecanic (214436); inginer mecanic (214401).




10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota finala

10 4 Curs Activitate student la curs Evaluare continua (formativa) 10 %

) Verificare finala Evaluare cumulativa finala 70 %
10,5 Nivel de pregitire a laboratorului | Evaluare continud (formativa) 10%
Laborator Xl s el g A S ise) Evaluare finala pe lucrare 10 %

rezultatelor

10.6 Standard minim de performanta

e Cunoasterea terminologiei de baza
e Analiza structurald a mecanismelor
e Analiza cinematica a mecanismelor plane de clasa II printr-o metoda la alegere
e Analiza cinetostatica a mecanismelor plane de clasa II

Data completérii

27.11.2023

Data avizarii in departament

04.12.2023

Data aprobarii In consiliul facultatii

11.12.2023

Semnitura titularului de curs

Semnatura titularului de laborator

Semnatura directorului de departament

Semnatura decanului facultatii




